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Admis à Ynov Campus, je suis
actuellement à la recherche d'une
alternance dans le domaine de la
robotique, pour septembre 2023.
Passionné par ce domaine, je saurai
mettre mon savoir en pratique pour
répondre aux attentes demandées.

 BON À SAVOIR

COMMENT ME CONTACTER

                  bertil.randonnet@ynov.com

           06 44 29 44 80

Lycée Eugène Livet
BTS CIM | sept 2020 - juin 2022
Conception et industrialisation en micro-technique de systèmes
mécatroniques

ÉCOLES PRÉCÉDENTES

Lycée du Pays de retz
Baccalauréat scientifique  |  sept 2016 - juin 2020

 

22 ans

Anglais 
      (B2: 500pts toeic)

Habilitation électrique

Permis B (véhiculé)

SOFT SKILLS

Autonomie,
réactivité,

persévérance

Recherche
constante de

savoirs

Travail en
équipe/Réflexi
on constante

EXPÉRIENCES PROFESSIONNELLES 

Technicien electromeca de maintenance industrielle 
(sous-traitance) 
AMTI  |  oct 2022 - à aujourd'hui  |  Intérim 
- Déplacement/Montage et démontage d'une ligne de production (en
collaboration avec BOBST FR/CHE) 
- Maintenance curative/préventive 
- Clientèle réputée : Michelin, Mondelez (LU), BN, Ouest France, Smurfit Kappa,
DS Smith 

Agent d'entretien
Royal Park (La Baule)  |  août 2022 - sept 2022  |  Intérim 
 - Nettoyage et entretien des appartements de manière méthodique dans le
respect du protocole de ménage et du planning de travail. 
 - Entretien des surfaces vitrées : vitres, fenêtres, miroirs. 

Serveur polyvalent, Le Bistrot de la Plage 
Bistrot de la Plage (Tharon)  |  juil - août 2020 
- Accueil et prise en charge personnalisée des clients tout au long du
service, traitement des demandes avec rapidité et efficacité. 
- Service en salle, distribution des plats aux clients en assurant la fluidité du
service. 
- Mise en place des espaces de réception (salle et terrasse) avant l'ouverture
de l'établissement. 

PROJETS

Réalisation du jeu Simon (électronique/programmation)
Version améliorée d'un fauteuil roulant manuel visant à lui
implanter un système motorisé, piloté par une
radiocommande.

FUSION 360

EAGLE

UnoArduino

VS CODE

Solidworks

TopSolid

Programmation

CAPACITÉES

Conception


